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SST - szczegotowa specyfikacja techniczna
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot demontazowych i rozbiérkowych

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
i realizacji dla zadania: Remontu pomieszczen higieniczno sanitarnych wraz z wymiana instalacji

1.3. Zakres robét objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wy-
konania rozbiorek i demontazu wystepujacych w obiekcie:
- demontaz wyposazenia lazienek ( umywalek, muszli ustgpowych, muszli pisuarowych, baterii umywalkowych i
wannowych
- skucia oktadzin ceramicznych ze $cian i posadzek
- rozbiorka $cian
- rozbidrka posadzki
- przebicia otworéw w $cianach
- demontaz stolarki okiennej i drzwiowej

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot;

Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.
Dla robot rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu, na jako$¢ wykonywanych robdt, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci po-
mocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT

Transport materiatow z rozbiorki srodkami transportu. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i
przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt demontazowych i rozbidrkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP, na poszczegdlnych kondygnacjach
- zdemontowac istniejgce zasilenie w energie elektryczng oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbidérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bez-
pieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robot rozbiorkowych podano w punkcie 5.

7. ODBIOR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru podano w specyfikacji technicznej ,, Wymagania ogélne" ST-00.00.

8. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w specyfikacji technicznej ,, Wymagania ogo6lne" ST-00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji technicznej ,,Wymagania ogélne" ST-00.00.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE

Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.
[lo$¢ robdt rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.



